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1. OBJETIVOS

Vincular conocimientos de materias correlativas y con la aplicacion de conocimientos de
matematica y computacidén, modelar mecanismos y procesos para predecir su
comportamiento y optimizar prestaciones.

2. CONTENIDOS

UNIDAD 1: Introduccién a los sistemas de control.

Clasificacion de sistemas de control. Terminologia de los sistemas de control. Elementos de
los sistemas de control. Sistema abierto y cerrado. Realimentacion positiva y negativa.
Variable compleja. Transformada de Laplace.

UNIDAD 2: Sistemas con realimentacion

Modelos de diagramas en bloques. Algebra de bloques. Funcion transferencia.
Caracteristicas y fundamentos de los sistemas con realimentacion. Lazo abierto y cerrado.
Sensibilidad a la variacion de parametros. Control de la respuesta transitoria.

indices de funcionamiento.

UNIDAD 3: Actuadores y componentes de los circuitos.

Actuadores neumaticos e hidraulicos. Simple y doble efecto. Duplex. Especiales.
Componentes: botones, sensores, (sefalizadores, fin de carreras, etc.), solenoides, relés
(auxiliares, de remanencia, otros), temporizadores, contadores de impulsos, cronémetros.
Motores hidraulicos, servomecanismos.

UNIDAD 4: Elementos finales de control

Valvulas hidraulicas: clasificacion (de control direccional, controladores de presion,
controladores de caudal, de bloque), caracteristicas, funcionamiento y composicion.

Valvulas neumaticas y conversores de energia: clasificacion (direccionales 2/2, 3/2, 4/2, 5/2,
3/3, 4/3, 5/3; auxiliares diversas), caracteristicas, funcionamiento y composicion.

UNIDAD 5: Controladores

Control proporcional. Obtencién de accion de control derivativo e integral. Efectos de estas
acciones en el comportamiento del sistema. Reduccidén de variaciones de parametros por
accion de la realimentacion. Ejemplos.

UNIDAD 6: Técnicas de comando

Comandos: Cascadas, paso a paso. Controladores logicos programables (PLC): conceptos
basicos. Sefiales analdgicas / digitales. Unidad de expansién / unidad central. Médulos de
programacion. Aplicaciones. Comparaciones: relé; légica fija y controlada. Controladores
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digitales: sistemas de conversion. Caracteristicas técnicas del controlador programable.
Monitoreo de programa; edicidn; programacion. Simulacidn de circuitos.

UNIDAD 7: Robética

Introduccion. Antecedentes histéricos. Origen y desarrollo de la robdtica. Definicion vy
clasificacion del robot. Morfologia del robot. Criterios de implantacion de un robot industrial.
Aplicaciones de los robots.

3. BIBLIOGRAFIA
3.1 BASICA

SISTEMAS DE CONTROL MODERNO - C. Dorf
INSTRUMENTACION INDUSTRIAL - A. Creus Solé

3.2 OPTATIVA Y DE CONSULTA

INGENIERIA DE CONTROL MODERNO - K. Ogata

PROBLEMAS DE INGENIERIA DE CONTROL UTILIZANDO MATLAB - K. Ogata
PROCESS CONTROL - Shinkey

FEEDBACK CONTRL SYSTEMS - Thaler y Brown

CONTROL DE SISTEMAS DINAMICOS CON REALIMENTACION - F. Franklin / Powell /
Abbas — Naeini)

FUNDAMENTOS DE ROBOTICA - Barrientos-Pefiin-Balaguer-Aracil

MAUALES DE LOGO Y SIMATIC — Siemens

MANUALES DE ABB Y SCHNEIDER ELECTRIC

MANUALES Y CATALOGOS DE COMPONENTES

APUNTES DE LA CATEDRA

4. METODOLOGIA DE LA ENSENANZA

» La asignatura se desarrollara ocupando un 50% del tiempo en el desarrollo tedrico, un
30% en la ejercitacion y el 20% restante en trabajos de laboratorio.

» Las operaciones elementales podran hacerse en forma manual con calculadora, pero los
ejercicios mas complicados se realizaran con ordenador y presentaran impresos.

» Para ello se requiere conocer los rudimentos del manejo de los programas Mathcad,
Matlab, Autocad, VisSim y MicroCap o similares.

5. CRITERIOS DE EVALUACION

Universidad de Belgrano — Facultad de Ingenieria
Pagina 2/3



UNIVERSIDAD DE
Belgrano Facultad de Ingenieria y

BUENOS ATRES - ARGENTINA Tecnologia Informatica
Programa Analitico
Automatizacion Industrial - 2013

A efectos de la calificacion, se tomaran en cuenta un examen parcial y notas
correspondientes a informes de trabajos practicos y problemas.

El objetivo sera instalar una evaluacion continua a lo largo del curso durante la cual
exista una interaccion permanente y un intercambio de ideas entre docente y alumnos.
Esto trae aparejado un conocimiento pormenorizado de los alumnos, cuya calificacion
estara entonces compuesta de notas de parciales y conceptuales.

La presentacion de los Trabajos Practicos y la firma de la carpeta respectiva sera
condicion indispensable, junto con la aprobacion del parcial, para la rendicién del examen
final.
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